Robotics

IRB 120
Kompakt, leicht, agil

Der IRB 120 eignet sich fir den Einsatz in den verschiedensten Branchen, beispielsweise in der Nahrungsmittel- und
Getrankeindustrie, Elektronikfertigung, im Maschinenbau, in der Solarindustrie, in der medizinisch-pharmazeutischen Industrie oder in
der Forschung. Der 6-achsige Roboter verflgt Uber eine Handhabungskapazitat von bis zu 3 kg (bis zu 4 kg mit vertikalem
Handgelenk) und einer Reichweite von 580 mm. Der IRB 120 ist der perfekte Baustein fur kostengiinstige Anwendungen,
insbesondere in Bereichen mit geringem Platzangebot.

Mit seinem geringen Gewicht lasst sich der IRB 120 leicht und einfach integrieren. Er kann in jedem beliebigen Winkel montiert
werden. Die glatten Oberflachen sind problemlos zu reinigen. Alle Druckluftschlauche und Signalleitungen sind vollstandig in den
Roboter integriert.

Zusétzlich zu seiner au3erordentlichen Reichweite von 580 mm kann der Roboter bis zu 112 mm unterhalb seiner Basis arbeiten. Sein
kompakter Drehradius ermdglicht eine unmittelbare Platzierung in der Nahe anderer Automatisierungskomponenten.

Leichte Aluminiumkomponenten und kompakte, leistungsstarke Motoren zusammen mit der bewédhrten ABB-Steuerung ermdglichen
héchste Dynamik und Genauigkeit des Roboters in allen Anwendungsbereichen.

Die neue Roboter - Steuerungsvariante IRC5 Compact
bietet die bekannten Leistungsmerkmale der bewahrten IRC5
in einem kompakten, platzsparenden Format. Die einphasige
Stromversorgung, externe Steckverbindungen fiir alle Signale
sowie ein integriertes, erweiterbares E/A-System mit 16 Ein-
und Ausgangen ermoglichen eine besonders einfache
Installation.

_—e— Der kompakte IRB 120 in Kombination mit der Steuerungs-
°| CiE=) variante IRC5 Compact benétigt in Anwendungsbereichen mit

L]
- geringem Platzangebot eine deutlich reduzierte Grundflache.
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Link zum Datenblatt



http://www.abb.com/product/seitp327/07f5f2a1c9bafda1c1257643002e8520.aspx?productLanguage=ge&country=AT
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Der neue Industrieroboter IRB 120 und die Robotersteuerung IRC5 Compact
Pierre Mikaelsson, Mark Curtis

Viele Industriezweige setzen zur Verbesserung der Produktivitat,
Zuverlassigkeit und Sicherheit auf Roboter. Diese werden vorrangig
zur Montage und Handhabung von Material und Produkten inner-
halb der Fabrik eingesetzt. Ihre Fahigkeit, standig wiederkehrende
Tatigkeiten unermidlich und wenn nétig auch in gefahrlichen
Umgebungen auszufiihren, sorgt fiir eine hdéhere Einheitlichkeit der
Produkte und hilft dabei, das Personal vor Gefahren zu schiitzen.

Der IRB 120, ein Tischroboter fir Lasten von bis zu 3 kg und der
neueste Roboter von ABB, eignet sich fiir eine Vielzahl von Auf-
gaben einschlieBlich der Handhabung und Montage von kleinen,
empfindlichen Komponenten.

ABB ist einer der fiilhrenden Hersteller von Industrierobotern
und hat entscheidend zu ihrer Verbreitung im Fertigungsbereich
beigetragen.
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n vielen Branchen wie der
Pharmaindustrie, der Medi-
zintechnik, der Solartechnik,

El Der IRB 120 kann auf verschiedene Weise montiert werden, zum
Beispiel von der Decke héangend (links) oder an der Wand (rechts).

metrie im vertikal ausgefahre-
nen Zustand zurlckzufithren
ist) ermoglichen eine Platzie-

der Elektronik (insbesondere
in den Bereichen Computer,
Kommunikation, Haushalt und
Unterhaltung), der Lebens-
mittel- und Getrinkeindustrie
sowie in der Forschung sind
arbeitsintensive Handhabungs-
vorginge und hohe Produk-
tionsgeschwindigkeiten an der
Tagesordnung. Mithsame oder
sich stindig wiederholende
Arbeiten kénnen zu Ermi-
dungserscheinungen fiithren
und Produktionsengpisse,
chronische Beschwerden wie
das RSI-Syndrom oder andere
Gesundheitsprobleme nach

rung des Roboters in unmittel-
barer Nihe zu anderen Geri-
ten. Die zahlreichen Montage-
moglichkeiten gewihren
zudem eine hohe Flexibilitit
bei der Gestaltung von auto-
matisierten Produktionslinien
und helfen dabei, den Platzbe-
darf von Produktionsprozes-
sen zu verringern El. Der
Roboter ist in der Lage, bis zu
112 mm unterhalb seiner Basis
zu arbeiten und kann dank
seiner schmalen Gelenke, sei-
ner glatten und pflegeleichten
Oberflichen und der innenlie-
genden Kabel auf engstem

sich ziehen. In Lindern mit

sinkenden Bevolkerungszahlen wie
Japan ist zudem ein Riickgang der ver-
fugbaren Arbeitskrifte zu erwarten, was
zu hoheren Personalkosten und mog-
licherweise zu einer Verringerung der
Fertigungskapazititen fiihren kann.

Die zahlreichen Montage-
optionen bieten eine
hohe Flexibilitat bei der
Gestaltung von auto-
matisierten Produktions-
linien und helfen dabei,
den Platzbedarf zu
verringern.

Gespriche mit tiber 50 Systemintegrato-
ren, Partnern und Endkunden aus allen
Teilen der Welt haben ABB gezeigt,
dass ein kostenglinstiger, kompakter,
agiler und leichter Roboter dabei helfen
konnte, die Anforderungen der Indust-
rie in diesem Bereich zu decken.

ABB regierte mit der Entwicklung des
IRB 120 zur Automatisierung leichter
Fertigungsprozesse mit mehreren Bau-
teilen. Die Genauigkeit und Vielseitig-
keit dieses Roboters sorgt dabei fir
eine hohe Qualitit und Einheitlichkeit
der Produkte bei geringeren Produk-
tionskosten und einer hoheren Flexi-
bilitit, was wiederum eine schnelle
Anpassung der Produktionskapazitit an
Verinderungen in der Nachfrage
ermoglicht.
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Der IRB 120

Der IRB 120 ist der kleinste Roboter
von ABB, bietet aber dennoch die ge-
samte Funktionalitit der ABB-Roboter
in besonders kompakter Form. Er
besitzt einen einzigen Gelenkarm mit
einer Reichweite von 580 mm, was in
etwa der Reichweite des menschlichen
Arms entspricht. Wie alle Einarmroboter
von ABB zeichnet sich der IRB 120
durch eine hohe Beweglichkeit auf
sechs Achsen aus [EETEN. Dies und sein
enger Drehradius (der auf seine Sym-

B Der IRB 120 wiegt nur 25 kg.

Raum eingesetzt werden. Auf-
grund dieser Eigenschaften ist er auch
ideal fuir den Einsatz in staubfreien
Umgebungen geeignet.

Mit seiner leichten und dennoch robus-
ten Aluminiumkonstruktion und den
leistungsfihigen, kompakten Motoren
wiegt der IRB 120 gerade einmal 25 kg
H. Dies sorgt nicht nur fiir eine schnelle
und prizise Beschleunigung, der IRB
120 bietet auch alle anderen bekannten
Vorziige von ABB-Robotern, einschlief3-
lich einer Bahngenauigkeit und Bewe-
gungssteuerung, die am Markt ihres-
gleichen sucht. Fir Hersteller bedeutet
dies eine gleichbleibend hohe Qualitit
in der Produktion, auf die sie sich ver-
lassen konnen.

Die Robotersteuerung IRC5 Compact
Die hohe Geschwindigkeit, fliissige
Bewegung und hohe Genauigkeit des
IRB 120 werden durch die neue leichte
Robotersteuerung IRC5 Compact
erreicht, dem neuesten Produkt aus der
Familie der ABB IRC5-Robotersteuerun-
gen E. Das Gerit mit einem Gewicht
von nur 27,5 kg ermoglicht eine ausge-
zeichnete Bewegungssteuerung auf der
Basis der Roboter-Programmiersprache
RAPID von ABB. Das Aufrufen und
Ausfihren des Programms erfolgt ent-
weder iber das FlexPendant™, ein Pro-
grammierhandgerit mit Windows-ihn-
licher Benutzeroberfliche EFEE# das
als integraler Bestandteil der IRC5 Com-
pact entwickelt wurde, oder tiber einen
PC. Die Steuerung unterstitzt die Erstel-
lung von strukturierten Programmen
und eine produktionsnahe Program-
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miersprache und bietet erweiterte
Funktionen fiir eine Vielzahl von Pro-
zessanwendungen. Mithilfe erweiterter
dynamischer Modellierung kann die
Performance des Roboters auf eine
moglichst kurze Zykluszeit und hohe

Bahngenauigkeit hin optimiert werden.

7T Die sechs Bewegungsachsen

Achse 1 in der Nahe der Grundplatte
ermdglicht dem Roboter die Drehung um
330°. Unmittelbar dartiber befindet sich
Achse 2, auf der der Arm nach vorn und
hinten geschwenkt werden kann. Achse 3
verlangert die vertikale Reichweite des
Roboters, indem sie ein Anheben und
Absenken des oberen Teils des Arms
ermoglicht. Achse 4 ermdglicht ein
Drehen des ,Handgelenks* und damit die
horizontale und vertikale Ausrichtung des
Endeffektors. Achse 5 ist verantwortlich
fur das Nicken (Bewegung nach oben und
unten) und das Gieren (Bewegung nach
rechts und links). Achse 6 ermdglicht
schlieBlich eine Drehung des Endeffektors
um mehr als 360 Grad im oder gegen den
Uhrzeigersinn.

Achse 5 /\ ;\ Achse 4
+ ! e\

(

Achse 1 |
N\

%

Das Ergebnis ist eine gleichbleibend
hohe Performance, die automatisch
ohne zusitzliche Feinabstimmung durch
den Programmierer erreicht wird.
Benutzern von IRC5-Steuerungen sind
diese Funktionen bereits bekannt,
sodass zur Verwendung der neuen
Compact-Version keine zusitzliche
Schulung erforderlich ist. Dartiber hin-
aus gelten alle Vorteile der IRC5-Steue-
rung wie ein weltweiter Support und
die globale Verfiigbarkeit hochwertiger
Ersatzteile auch fur die IRC5 Compact.

Die neue leichte Roboter-
steuerung IRC5 Compact
sorgt fur eine hohe
Geschwindigkeit, flissige
Bewegung und hohe
Genauigkeit des IRB 120.

Mit einem Gesamtgewicht von 60 kg
stellt das gesamte System einschlieBlich
IRB 120, IRC5-Compact-Steuerung,
Bodenkabeln und FlexPendant eine
duBlerst kompakte und leichte Roboter-
losung dar.

Eine einphasige Stromversorgung,
externe Steckverbindungen fiir alle Sig-
nale und ein integriertes, erweiterbares
E/A-System mit 16 Ein- und Ausgingen
ermoglichen eine besonders einfache
Installation der Steuerung. Sensor-
schnittstellen, Festplatten-Fernzugriff

IS A  FlexPendant

Das FlexPendant erleichtert dem Bediener
die Steuerung des Roboters auf verschie-
dene Weise. Zunachst ist es ein eigen-
standiger Computer, der von der Arbeits-
last der Steuerung unbeeinflusst bleibt.
AuBerdem kann es von Rechts- und
Linkshandern gleichermaBen leicht bedient
werden. Es verflgt Uber einen gut les-
baren, grafischen Touchscreen mit Farb-
display und einen 3-Wege-Joystick zur
intuitiven Steuerung. Das FlexPendant
unterstUtzt kundenspezifische Anwendun-
gen und ermdglicht das Laden maBge-
schneiderter Anwendungen wie Bedien-
oberflachen, die zuséatzliche Benutzer-
schnittstellen Gberflissig machen. Hinzu
kommt eine erweiterte Sprachunterstit-
zung einschlieBlich asiatischer Schrift-
zeichen, mit der Benutzer in aller Welt in
ihrer eigenen Sprache arbeiten kénnen.
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und Socket-Messaging sind nur einige
der vielen leistungsstarken Netzwerk-
funktionen, die dem Benutzer zur Ver-
fugung stehen. Die Ferniiberwachung
des Roboters tiber Standardkommunika-
tionsnetze wie GSM oder Ethernet ist
ebenfalls moglich. Moderne Diagnose-
methoden erlauben eine schnelle Unter-
suchung von Storungen und eine prob-
lemlose Uberwachung des Roboter-
zustands tiber seinen gesamten Lebens-
zyklus hinweg. Auferdem stehen
Servicepakete mit neuen Diensten wie
Backup-Management fiir Programme,
Reporting und proaktive Wartungsmaf-
nahmen zur Verfiigung.

Die urspriinglich fiir den neuen IRB 120
entwickelte IRC5 Compact soll im Laufe
des Jahres 2010 auch fur andere Klein-
roboter von ABB verfligbar sein.

Eine Offline-Programmierung des IRB
120 ist mithilfe der RobotStudio™-Soft-
ware von ABB moglich. Mit dieser
Software lisst sich eine komplette Ferti-
gungszelle simulieren, um die optimale
Position des Roboters zu bestimmen.
AuRerdem lassen sich durch eine
Offline-Programmierung kostspielige
Ausfallzeiten und Verzogerungen in der
Produktion vermeiden.

ABB besitzt langjihrige Erfahrung im
Bereich der Automatisierung, insbeson-
dere in der Automatisierung von Pro-
duktionsprozessen. Verbesserte Zyklus-
zeiten, eine gleichbleibend hohe
Qualitit und eine groRere Flexibilitit
haben zum Erfolg vieler Industrien bei-
getragen. Mit dem neuen, kompakten
Industrieroboter IRB 120 und der
Robotersteuerung IRC5 Compact dehnt
ABB ihr Angebot an Automatisierungs-
losungen auf Industrien aus, die sich
mit der Montage und Handhabung
kleiner, komplexer Komponenten und
Gerite befassen.
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