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Vyuzitie robotizovaného pracoviska k optimalizacii

procesu.

Dodavka priemyselného robota IRB 120 s dosahom
580 mm a nosnostou 3 kg a presnostou polohovania
0,01 mm. Skolenie pre zaklady programovania.
Asistencia pri programovani trajektorii  celého

procesu.

Implementacia  robota IRB 120  pomohla
k optimalizacii pracoviska, ¢o viedlo k zvySeniu

produktivity.

Robotizované pracovisko, umiestnené na konci
vyrobného procesu magnetu reproduktora, slizi na
paletizaciu tohto polotovaru pred jeho dal$im

spracovanim.

Pracovisko pozostdva z dvoch dopravnikov, robota
IRB 120 s riadenim IRC5 a ochranného oplotenia,
ktoré prekryva vystup =zariadenia na vyrobu

magnetov.

Na vstupny dopravnik umiestni operator dve na seba
ulozené prepravky, ktoré po dopravniku vojdu do
pracovného priestoru robota. Robot pomocou
jednoduchého néstroja odoberie jednu z dvojice
prepraviek, preloZi ju na vystupny dopravnik a za¢ne
paletizaciu hotovych magnetov podla vopred
naprogramovanej Sablény pre ulozenie. Po nalozeni
sa presunie nad vstupny dopravnik a zoberie v
poradi druhu prazdnu prepravku, ktord polozi na prvu
uz nalozenu. Ihned po nalozeni oboch prepraviek ich
pomocou vystupného dopravnika odvaza do
bezpecnej vzdialenosti od miesta paletizacie a
vstupnym dopravnikom si prisunie daldie prazdne

prepravky.
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