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VyuZitie robotizovaného pracoviska k ufah&eniu
prace stazkymi drevenymi doskami. Vytvorenie
univerzalneho rieSenia s pouzitim kamerového

systému bez pomocnych mechanizmov.

V spolupraci s ABB vo Svédsku, polskou pobo&kou
ABB apartnerom Design MP bola inStalovana
aplikacia PickMaster s jednym robotom IRB 6640
v spolo¢nosti Swedwood Slovakia, 0.z., Jasni v
Zavaznej Porube. Ulohou tejto aplikacie je ukladanie
tazSich dosiek do Skatul na baliacej linke. Tento
proces je zaloZzeny na unikdtnom rozpoznani
umiestnenia  pohybujucich sa Skatdl dvoma
kamerami, ktorych su€asné snimanie vytvara 2,5D
obraz o polohe $katule. Dal$ia kamera je umiestnena
na podlahe pod robotom a slizi na snimanie polohy
uchopenej dosky. Takto postavena aplikacia
umoznuje odoberat dosky z palety a presne ich
ukladat’ do Skatul pohybujucich sa po dopravniku bez

zastavenia.

Dodavka spocivala v dodani priemyselného robota
IRB 6640 s dosahom 2,55 m a nosnostou 180 kg
a integrovani kamerového systému Cognex a Basler
do systému spolu so softvérom ABB PickMaster 3.
Dalej i8lo o nastavenie priemyselného robota
a kamerového systému so systtmom ABB
PickMaster 3 na vyhladavanie dosiek na palete,
zameranie dosiek v chipadle robota azameranie
otvorenych Skatul pohybujucich sa po baliacom péase.
Nasledne po presnom zamerani dosky a krabice bolo
nutné zabezpecit presné vloZenie dosky do

pohybujlicej sa krabice.

Implementacia robota IRB 6640, kamerového

systému a systému PickMaster 3 pomohla k zvySeniu
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produktivity pracoviska a odbremeneniu obsluhy od e Robot spresne zameranou  doskou
taZkej a monotdnnej préace. pokra€uje k vkladaciemu miestu dosky do
krabice

e Poloha krabic na baliacom péase je snimana

Robotizované pracovisko je umiestnené na zaciatku dvojicou kamier systémom 2,5D

baliaceho pasu, kde su zvy&ajne vkladané do krabic ¢ Na zaklade informécii z invertovanej kamery
najtazsie dosky. o polohe dosky v chapadle ainformacie od
Pracovisko sa sklada z priemyselného robota ABB dvojice kamier o polohe krabice na baliacom
IRB 6640 s riadenim IRC5, kamerového systému so pase softvér PickMaster3 zhodnoti namerané
systémom PickMaster3, dvoch kusov poharianych hodnoty a posle spravne U(daje o vlozeni
dopravnikov pre zasobovanie pracoviska materialom, dosky do krabice pre robot

pasovym dopravnikom s inkrementalnym snimacom, e Nasledne sa cely cyklus opakuje

po ktorom su presuvané Skatule a ochranného

oplotenia s bezpe€nostnymi prvkami.

e Obsluha navoli na operatorskom terminali typ
spracovaného materialu

e Po spusteni systému natlaci na automatické
pohanané dopravniky material, ktory je
automaticky presunuty do pracovného
priestoru robota

e Obsluha natla¢i na druhy dopravnik druhi
kopu, ktor4d pIni funkciu zéasoby, atym
zabezpecuje zniZenie Casu prestoja linky pri
vymene spracovavaného materialu

e Po pristaveni materialu na odberné miesto
robot za pomoci laserového snimaca
odmeria  hrubG  polohu  odoberaného
materialu

e Po odobrati dosky z kopy robot presiva
dosku ponad invertovani kameru, atym je
zamerana presna poloha dosky v chpadle

robota
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